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Evaluation and comparison of phase measuring bathymetric sonars
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ノイズ除去に多くの時間を要した．また，直下周
辺の水深点が疎となり，海底の異物を検出し損な
うケースがあることに注意を要する．
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要　　旨
インターフェロメトリ音響測深機 3機種につい
て，マルチビーム音響測深機との比較による水深
精度と異物検出能力の検証観測を行い，観測デー
タの評価を行った．その結果，ビーム角 55 度程
度より内側であれば測深精度と異物検出性能の双
方の観点から IHO国際水路測量基準 S‒44 第 5 版
の定める 1a級を概ね満たしていた．ただし，水
深値のばらつきはマルチビーム音響測深機と比較
して数倍大きい．更に，マルチビーム音響測深機
と比較して記録にノイズが多いうえに，1スワス
あたりの水深点が多いことから，ノイズ除去に多
くの時間を要した．また，直下周辺の水深点が疎
となり，海底の異物を検出し損なうケースがある
ことには注意を要する．


